Platos divisores
. PESO 38Kg
Tavole rotanti
EJE HORIZONTAL P = NEUMATICO / DIVISIONES CON DOS PINS CONICOS PLATO CON RANURASENT
ASSE ORIZZONTALE con vélvulas interna DIVISIONI CON DUE PERNI SCANALATURAE AT SUL
PNEUMATICA/ D24 =3.4.6.8.12.24 PIATTO
con valvole interne

TA 220 | /P I/D24] /T

@ 65
025 0220
< 89 |l X
~ 1 HTH__J_IFJ\ ) { EIJ;LI
¥ i ‘i | i bt Lo
Al | | | 1

197

128
68 ‘
I
+
@)
68
17
(rﬁ]i e
\
o]
!
[
|
Ll
1
i

Eol]
[
N
o
[
[ T
20
b | ]
|
I— o
<
o]
<
=

HO |
15 59 | 53 130 .70
@ 200
45 220 / 64
100 100 ‘
i{T l
7 — 71
= =5 =
ol % >
ol © T il N T
— Q N
L e —
20 f | (=}
— ®'\'4§F N ‘: }EEE —
D) ‘ i

20

= 7 M10 (x8)
LU P

CARACTERISTICAS / CARATTERISTICHE

Precision Angular Sobre diametro del plato Precision de Planitud Precision de Centraje Presion de Trabajo Fuerza de blocaje Impulso rotativo

Precisione angolare | Sul diametrotavola |  Planaritatavola | Precisione centraggio | Pressione d'esercizio | Forza dibloccaggio | Coppia in rotazione
+/-10 Arc sec +/- 0,005 mm 0,02 mm 0,02 mm 6-8Bar 4500 N 25Nm
FUERZAS DE MECANIZADO / FORZE DI LAVORO CARGA MAX. / CARICHI MAX. TRASPORTABILI
Carga max. Estatica axial | Max. presion Tangencial { Max. momento volteo Carga max. Axis Horizontal Momento max. de inercia
Max. spinta assiale Max. forza tangenziale | Max. coppia ribaltante Ad asse orizzontale Momento di inerzia max.
15000 N 250 Nm 350 Nm 40Kg 12 Nm?
80 Nm
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Platos divisores @
PESO

. 38Kg
Tavole rotanti
EJE HORIZONTAL P = NEUMATICO / SISTEMA DE DIVISION HIRTH PLATO CON RANURASEN T
ASSE ORIZZONTALE con valvulas interna DIVISIONI CON CORONA HIRTH SCANALATURAE AT SUL
PNEUMATICA / 772 =3.4.6.8.12.24 PIATTO
con valvole interne
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CARACTERISTICAS / CARATTERISTICHE
Precision Angular Sobre diametro del plato Precision de Planitud Precision de Centraje Presion de Trabajo Fuerza de blocaje Impulso rotativo
Precisione angolare | Sul diametrotavola |  Planaritatavola | Precisione centraggio | Pressione d'esercizio | Forzadibloccaggio | Coppiain rotazione
+-5Aicsec | +-0005mm 002 mm 002 mm 6-8 Bar 4500 N 25Nm
FUERZAS DE MECANIZADO / FORZE DI LAVORO CARGA MAX. / CARICHI MAX. TRASPORTABILI
Carga max. Estatica axial | Max. presion Tangencial { Max. momento volteo Carga max. Axis Horizontal Momento max. de inercia
Max. spinta assiale Max. forza tangenziale | Max. coppia ribaltante Ad asse orizzontale Momento di inerzia max.
15000 N 500 Nm 350 Nm 40Kg 12 Nm?

80 Nm
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Platos divisores

Tavole rotanti

EJE VERTICAL
ASSE VERTICALE

@ PESO

85Kg

P = NEUMATICO /

PNEUMATICA /
con valvole interne

interne Magnetventile

SISTEMA DE DIVISION HIRTH
DIVISIONI CON CORONA HIRTH

Z72=34681224
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CARACTERISTICAS / CARATTERISTICHE

Precision Angular Sobre diametro del plato Precision de Planitud Precision de Centraje i
i Precisione centraggio | Pressione d'esercizio |

Precisione angolare

+/- 5 Arc sec

Sul diametro tavola

+/-0,004 mm

Planarita tavola

310
286

0,02 mm

FUERZAS DE MECANIZADO / FORZE DI LAVORO

Carga max. Estética axial
Max. spinta assiale

30000 N

Max. presion Tangencial
Max. forza tangenziale
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Max. momento volteo
Max. coppia ribaltante

600 Nm

=

@ 320
@190
NBM8_| .
| N
- — ]
R | i
o] |
| 2 :
i o
o]
d s
‘ 564
I
 —————
—-—-5
I
118 52 ‘35

0,02 mm

Presion de Trabajo

6 Bar

Fuerza de blocaje
Forza di bloccaggio

Impulso rotativo
Coppia in rotazione

15800 N 100 Nm

CARGA MAX./ CARICHI MAX. TRASPORTABILI

Carga max. Axis Horizontal
Ad asse verticale

250 Kg

i

Momento max. de inercia
Momento di inerzia max.

200 Nm?
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Platos divisores
. PESO 280 Kg
Tavole rotanti
EJE VERTICAL P = NEUMATICO / DIVISIONES CON DOS PINS CONICOS
ASSE VERTICALE con vélvulas interna DIVISIONI CON DUE PERNI
PNEUMATICA / 772 =3.4.6.8.12.24
con valvole interne
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CARACTERISTICAS / CARATTERISTICHE

Precision Angular Sobre diametro del plato Precision de Planitud Precision de Centraje Presion de Trabajo Fuerza de blocaje Impulso rotativo

Precisione angolare | Suldiametrotavola |  Planaritatavola | Precisione centraggio | Pressione d'esercizio | Forza dibloccaggio | Coppia in rotazione
+/-10 Arc sec +/-0,015 mm 0,03 mm 0,03mm 6 Bar 35400 N 350 Nm
FUERZAS DE MECANIZADO / FORZE DI LAVORO CARGA MAX. / CARICHI MAX. TRASPORTABILI
Carga max. Estatica axial | Max. presion Tangencial ;| Max. momento volteo Carga max. Axis Horizontal Momento max. de inercia
Max. spinta assiale Max. forza tangenziale | Max. coppia ribaltante Ad asse orizzontale Momento di inerzia max.
30kN 2000 Nm 8000 Nm 900 Kg 100 kgm 2
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Platos divisores @ S 750Kg
Tavole rotanti

EJE VERTICAL SISTEMA DE DIVISION HIRTH
ASSE VERTICALE

DIVISIONI CON CORONA HIRTH
7120
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CARACTERISTICAS / CARATTERISTICHE
Precision Angular 350brediémetrodelplato§ Precision de Planitud PrecisiéndeCentraje‘ Bloqueo hidraulico Fuerza de blocaje Impulso rotativo

Precisione angolare |  Suldiametrotavola |  Planaritatavola | Precisione centraggi Bloccaggio idraulico Forza di bloccaggio | Coppia in rotazione

+/- 5 Arc sec +/- 0,008 mm 0,02 mm 0,03 mm 20 Bar

70000 N 16000 Nm

FUERZAS DE MECANIZADO / FORZE DI LAVORO CARGA MAX./ CARICHI MAX. TRASPORTABILI

Carga max. Estatica axial | Max. presion Tangencial | Max. momento volteo

Carga max. Axis Horizontal Momento max. de inercia
Max. spinta assiale Max. forza tangenziale | Max. coppia ribaltante Ad asse verticale Momento di inerzia max.
105 kN 11000 Nm 18000 Nm 2000 Kg 600 kgm 2
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